Automatisierungslosungen GmbH

Ausgabe Zwei_2018

lhr Erfolg ist unser Ziel!

Erleben Sie das perfekte Zusammenspiel aus Robotik, Visualisierun
R P f P 2 g Stefan Buchbauer, Geschdftsfiihrer
und Lineartechnik von ALG Automatisierungslésungen

All diese Eigenschaften wurden in Verbindung mit unseren Automatisie-
rungsprodukten auf der SMART /Intertool in Wien unter Beweis gestellt.
Fiir all jene, die keine Gelegenheit hatten unseren Stand zu besuchen,
haben wir die Highlights noch einmal in dieser Ausgabe zusammengefasst.

Automatisch ALG!

* Cobotta: Uberall, jederzeit, stressfrei — Roboter vereint Mensch und Maschine

* Jubiliumsangebot: Flexible Zuflihrung mit Eyefeeder und Denso — Start Smart Roboter
* Max - Lineareinheit mit System, Laufleistung bis zu 100.000km

* IAl — Neue Handgelenk Einheit

* Beijer — X2 neueste Bedienterminal Generation

Messeangehote verlangert,
solange der Vorrat reicht!

SMART
intertoo| MM AUSTRIA

Weitere Informationen finden Sie auf www.alg-at.eu

www.alg-at.eu



Cobotta: iiberall, jederzeit, stressfrei

Roboter vereint Mensch und Maschine

Mit dem urspriinglichen Credo, die Produktivitit der eigenen
Werke zu erhohen, entwickelt Denso seit iiber 50 Jahren
Roboter mit Leidenschaft. Heute stellen wir Ihnen den neuen
kollaborativen Roboter ,,Cobotta* vor. Das menschenfreundliche,
kompakte und mobile Design erlaubt es lhnen, den Cobotta
tberall mit hin zu nehmen und schnell auf neue Aufgaben

zu konfigurieren. Sie miissen kein Experte sein. Die Beniitzung

Brauchen Sie eine zusatzliche Hand? Wollen
Sie einfache und monotone Aufgaben dem
Roboter tberlassen, damit Sie mehr Zeit
fur lhre kreative Arbeit haben? Cobotta
eroffnet lhnen unbegrenzte Moglichkeiten
diese Bedurfnisse abzudecken und neue

ist Uiberzeugend einfach.

Kreative |deen zu verfolgen.
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1. Sicheres Design 2. Mobil

Mit dem eingebauten Control-
ler, einem Gesamtgewicht von
4kg und einer Traglast von bis
zu 500¢ bietet der Cobotta
die idealen Voraussetzungen fir

Kollaborative Roboter benétigen
keinen Sicherheitszaun. Ohne
scharfe Kanten verhindert das
einzigartige bionische Design des
Cobotta das Einklemmen der

3. Einfache
Handhabung

Durch die ,,Direct Teach* Funk-
tion und das intuitive User Inter-
face, lasst sich der Cobotta sehr
einfach programmieren. Mit der

4. Offene Plattform

Der eingebaute Controller hat
offene Schnittstellen. Die API des
Cobotta ist frei <
zugdnglich, so- )
dass Entwickler 1 \i j ;

Hinde oder Finger. Jede Achse ist  einen mobilen Einsatz. Die ORIN  optionalen Kamera lassen sich ihre eigenen
mit Kraft- und Momentensenso- Schnittstelle erlaubt die Kommu-  weitere Applikationen realisieren.  Applikation
ren ausgestattet um die Sicher- nikation mit anderen Gerdten. programmieren il
heit zu garantieren. kénnen.
Spezifikationen
Achsen 6 + 1 (fur Servo Greifer) Schutzklasse IP 30
Antriebe / Bremsen Alle Achsen mit AC Servo Motoren / J1 bis J5 mit Bremse Stromversorgung Input: 1 Phasig 100 bis 240 V AC, Output: 24 DC (ca. 180 W) |

Reichweite 343 mm
Traglast 0.5 kg
Wiederholgenauigkeit +/- 0.05 mm
Geschwindigkeit 1000 mm/sek

Externe Signale
Externe Kommunikation
Gewicht

Sicherheitsstandard

16 Ein und Ausgange (User, System), Notaus

Ethernet 1x, USB 2x, VGA Output 1x

Ca. 4 kg

1SO 10218-1:2011, ISO/TS 15066, 1ISO13849-1:2015 PL d

Weitere Informationen finden Sie auf www.alg-at.eu

ALG Automatisierungslosungen GmbH
Wiener StraB3e 89 | A-2500 Baden | Tel.: +43 2252 820 082-0
Fax: +43 2252 820 082-90 | eMail: office@alg-at.eu



Automatisierungslosungen GmbH

Denso: Jubildumsangebot

Flexible Zufiihrung mit Eyefeeder und
Denso Start Smart Roboter

o

Dieses spezielle Angebot enthdit
folgende Komponenten:

* Denso HS 43452 Start Smart Roboter
- Reichweite 450 mm, Z-Hub: 200 mm,
Traglast 3 kg, Max. Speed 6300 mm/sec
- Zubehor: Motor Encoder Cable 4m,
Parallel /O Cable Set 8 m, Wincaps Il
Simulations und Programmiersoftware

* Denso Teaching Pendant 4m Kabel

» Eyefeeder 245 mit Hintergrund-
beleuchtung
- 1/OCable EFO16/EF024 8 m
with connectors

Unabhidngig von der Geometrie und ohne
mechanischen Umristeaufwand kénnen durch
das ausgekligelte Prinzip und ausgereifte Ka-
meratechnik verschiedenste Produkte verein-
zelt und mit dem Roboter gehandelt werden.

Die wichtigsten Eckdaten
zu Eyefeeder und Roboter:

* Flexible Trennung
Durch die flexible Trennung werden mit
dem Eyefeeder mehrere Teileférderer und
lineare Vibrationsférderer in einem System
kombiniert.

* Kompakt
Die durchdachte Konstruktion ermdglicht
Anwendung auf engstem Raum. Kein Ruick-

fuhrsystem und keine Férderbandverfolgung
sind so einfach zu integrieren.

* Intelligent
Die Ansteuerung aller Komponenten (Eye-
feeder;, Kamera, Roboter) Ubernimmt der
Controller: Keine zusitzliche SPS notwendig.

* Einfach
Soft und Hardware sind vollstandig im Denso
Robotercontroller integriert. Bahn und Rit-
telgeschwindigkeit kdnnen einfach Uber das
Teaching Pendant eingestellt werden.

* Kurze Zykluszeiten
Kontinuierliche Schittgutzufuhr und hohe
Robotergeschwindigkeiten lassen kurze Takt-
zeiten moglich werden. Mit einem Eyefeeder
erreicht man Taktzeiten von bis zu 2 Sek/Teil.
Mit 2 Eyefeedern und einem Roboter sind
Taktzeiten von 1 Sek/Teil méglich.

* Handhabung unterschiedlichster Produkte
ProduktgréBen von 0,5 mm bis 250 mm dia-
gonal und Produktgewichte zwischen O und
300g sind moglich. Auch nicht feste Produk-
te kdnnen verarbeitet werden.

Das Beste kommt zum Schluss: Die Program-
mierung und Integration zwischen Eyefeeder,
Roboter und Kamera haben wir fir Sie Uber-
nommen. So ist |hr Integrationsaufwand mini-
mal und ihre Vorteile maximal.

DENSO

Zum 50ig jahrigen Geburtstag von
Denso Robotics machen wir unseren
Kunden ein besonderes Geschenk.
Der Eyefeeder in Kombination mit
dem Start Smart Roboterset von
Denso bietet eine optimale Losung
fir die flexible Zufiihrung und
Handhabung von unterschiedlichsten
Bauteilen.

B AKTION!

4-Achs Roboterset

mit Eyefeeder
Artikel Nr.: 600000-4237

e Denso HS 43452

Start Smart Roboter

- Reichweite 450mm, Z-Hub:
200mm, Traglast 3kg,
Max. Speed 6300 mm/sec

- inkulsive Motor Encoder Cable 4m,
Parallel I/O Cable Set 8m

- Wincaps Il Simulations- und
Programmiersoftware

* Denso Teaching Pendant
4 m Kabel

* Eyefeeder 245 mit
Hintergrundbeleuchtung

- inklusive I/O Cable EF016/EF024
8m with connectors

AKTION: Roboterset

we 19.990,-

(nicht im Set enthalten: Kamera / Preis exkl. MwsSt.,

Angebot gliltig solange der Vorrat reicht)

Weitere Informationen finden Sie auf www.alg-at.eu

www.alg-at.eu



DENSO

DENSO: Safety Motion
Produktivitat und Sicherheit in lThrer Produktion

Denso Safety Motion ist eine zukunftsweisende
Sicherheitslosung, die Roboteranlagen mit einem
virtuellen Sicherheitszaun umgibt. So wird die Pro-
duktion effizienter und das Verletzungsrisiko in kooperativen Ar-
beitsumgebungen dramatisch reduziert.

Durch die adaptive Sicherheitskontrolle der einzelnen Zonen wird der
Roboter bei seinem Arbeitsvorgang nicht unterbrochen, solange sich
die einzelnen Personen auBerhalb des virtuellen Zauns aufhalten. So-
bald man jedoch die virtuelle Begrenzung Uberschreitet, wird man von
einem Sicherheitsscanner erfasst und die Bewegungen tberwacht (gri-
ne Zone). Sofort, wenn eine gewisse Mindestdistanz zum Roboter un-
terschritten wird (gelbe Zone) reduziert der Roboter seine Geschwin-
digkeit automatisch. Sobald man sich innerhalb des Arbeitsbereichs des
Roboters befindet, stoppt der Roboter sofort, egal in welchem Schritt
er sich gerade befindet. Dieser Stopp hilt solange an, bis die Person
die rote Zone wieder verlassen hat. Erst dann setzt der Roboter seine
Arbeit fort. Es missen keine Mitteilungen oder Alarme quittiert werden.
Denso Safety Motion wurde fir Produktionsumgebungen entwickelt

wo Mensch und Roboter in rdumlicher Nahe zusammenarbeiten. Spe-
ziell in beengten Situationen, werden die Ausfallszeiten stark reduziert,
da die Produktion sofort weiterlduft, sobald kein Sicherheitsrisiko mehr
besteht. Es missen keinerlei Alarme oder sonstige Meldungen quittiert
werden. Das macht die Produktion effizienter und erhéht zeitgleich die
Sicherheit. Jeder menschliche Fehler ist ausgeschlossen.

# STOP MONITORING

Seops s motion whan
Lanits robat | persomel deiected and
area 1o parsocit oparation speed returms o cparation
Veorking ween.

sensor detects persan leaves.

specified area.

Exklusion Control

kann kontrolliert werden.

Der Roboter stoppt vor
einem ausgewdahlten Bereich
(excluded area) und setzt
die Bewegung automatisch
wieder fort.

(Die maximale Anzahl ausschalt-
barer Roboter betrégt 4.)

Die Bewegung mehrerer Roboter in definierten Bereichen (excluded area)

Ethernet

l

Motor &
encoder
cable

Motor &

Virtual fence

Verhindert Interferenzen zwischen Robotern und Peripheriegerdten.

Teaching

pendant

Fir mehrere (kooperierende) Roboter

WINCAPS Il
Creation and editing of robot/equipment models

RC8A, RC8

RC8A, RC8
Start/stop of monitoring

verfugbar (2 max.)

Weitere Informationen finden Sie auf www.alg-at.eu

ALG Automatisierungslosungen GmbH
Wiener StraB3e 89 | A-2500 Baden | Tel.: +43 2252 820 082-0
Fax: +43 2252 820 082-90 | eMail: office@alg-at.eu




Automatisierungslosungen GmbH

Roboter Controller: Der neue RC8A

Kompakt und leistungsstark

DENSO Roboter werden mit einem kompakten und leistungsstarken Controller

geliefert welcher einer Vielzahl an Anbindungsméglichkeiten ermoglicht. DENSO

Dies bringt mehr Flexibilitat fur ihre Projekte.

Control Expansion Boards

* Parallel I/O
* DeviceNet Slave .&
* DeviceNet Master y

« PROFIBUS Slave

* PROFINET I/O Device
* CC-Link RD

* EtherNet/IP

* EtherCAT Slave

* CONTEC Serial Comm.
* CONTEC Analog I/O

« CONTEC Digital I/O

* External Axis

Safety Motion Input Cable
(8m, 15m)

seesesesscsesssscscsscscscsnns
.

Safety Motion
Output Cable
(8m, 15m)

secesesescsesescsesescsesesescseseses

secesesesesesescscscscscscscses s

Safety Devices

Safety Laser Scanner
Safety Light Curtain,
Safety Mat

lsesecssccesecscsesesscsssssscsesecne

Operating Devices

Teach
Pendant

Mini

Additional  Eyefeeder with Camera
Emergency Axis v

Pendant Stop Box 1

eceseseceseseseses

ceses
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Safety PLC WINCAPSIIIT EMU  Robot Tools

W RN

J/ N — =)

VRC

M

ORIN 2 SDK RC Vision

Software

o

Mobile Industrial
Tools Cameras

RC8A Safety Motion Controller

B 411 xT 320 x H94mm

$ Mini Il O Cable (8m, 15m) (2,4,6,12,15m) :

eesecscssscscscscscscscscscsene

VYorteile

Robot Connector Cable +

sesesescsscscscens

sesecsessccess

cessese
.

cecee

- Power-Supply Cable

‘D[NSG ] 1
PLC :

A fe
Conveyor "
: i

Peripheral Devices Robot

Ein Controller fir alle Robotertypen
Flexible Programmierung (Java, C++, C#, VB, LabView usw. oder PLC)

Eine Schnittstelle zur Programmierung von Robotern und
Automation Equipment

Unterstiitzt alle gdngigen industriellen Schnittstellen
Analyse und Sammeln von Performance Daten mit Cloud Anbindung

Bis zu 8 Achsen gleichzeitig verfahrbar (z.B.: 6-Achs Roboter
+ 2 Zusatzachsen)

Platz Ersparnis (10.61 Volumen), alle Anschlisse vorne
Zertifiziert TUV Rheinland, ANSI, CE, UL und CSA

Weitere Informationen finden Sie auf www.alg-at.eu

www.alg-at.eu



Lineareinheit mit System

Laufleistung bis zu 100.000 km

max

linear mit system

Mit den Linearsystemen von max finden Sie
genau die richtigen Losungen fiir lhre Syste-
me. lhre Vorteile: aktuellster technologischer
Stand, patentierte Produktlosungen und ra-
sche Verfiigbarkeit.

Ausschlaggebend fir den erfolgreichen Einsatz
von Linearachsen ist einen hohe mechanische
Belastbarkeit von Achse und Schlitten bei ho-
her Wiederholgenauigkeit. max Komponen-

1
|
2 2
|
3 9
4 5 6 7 8

ten sind exakt aufeinander abgestimmt und
kdénnen einfach und kostenglinstig zu Syste-
men kombiniert werden. Die Achsen erfiillen
hochste Anspriiche beziiglich Qualitdt und
Montagefreundlichkeit.

Hohe Belastbarkeit
und Prdzision:

1. Sehr massives Schlittenmittelteil zur
Vermeidung der seitlichen Aufbiegung
der Schlittenschenkel

2. Laufrollen durch Exzenter spielfrei ein-
stellbar, durch Filzabstreifer geschiitzt

3. Fithrungen an der stabilsten Position
angeordnet, dadurch kein Zusammen-
driicken des Profils

Gilinstige Momentenaufnahme durch
grofBlen Flhrungsabstand

4. Optimiertes Achsprofil bei geringem
Gewicht iiber Finite-Elemente-
Rechnung bis 7m Lange

5

Schlitten iiber Riemenaufnahme langs-
justierbar

6

Hochste Verfahrgenauigkeit durch
AT-Zahnriemen mit Stahleinlage oder
Spindelantrieb

7. Vermeidung von Verzug, da Auflagefliche

durchgingig aufliegend
8

Befestigungsnuten fiir Aluminium-Profil-
systeme

9. Auf der ganzen Linge eingeschraubte
Prazisionsfiihrung

Zahnriemenachse MZKD
(gegenlaufiger Doppelschlitten)

. Zahnriemenachse MzKU
(zwei unabhéngige Schlitten)

Spindelachse MKR/MTR

Zahnriemenachse MZK

Zahnriemenachse GZK

Teleskopachse MT

Weitere Informationen finden Sie auf www.alg-at.eu

ALG Automatisierungslosungen GmbH

Wiener StraB3e 89 | A-2500 Baden | Tel.: +43 2252 820 082-0
Fax: +43 2252 820 082-90 | eMail: office@alg-at.eu




Automatisierungslosungen GmbH

IAI: Neue Handgelenk-Einheit WU

2-Achs-Modul als Dreh-Kippgelenk-Vorsatz

IAPs einzigartiges Design macht |[Rnaubsisen SUy

die Bauteile leicht und kompakt.

batterielosem Absolut-
Enkoder ausgestattet

Kleiner S-Typ Mittlerer M-Typ

B-Achse
\ +100°

B-Achse
+105°

T-Achse
+360° |

T-Achse
+360°

148 mm

195mm

, 2

E L

18mm_.-¥

Gewicht der Einheit: 1.6 kg
Maximale Zuladung: 1.0 kg

Gewicht der Einheit: 2.8 kg
Maximale Zuladung: 2.0 kg

=

IAT

Viel Text geht sich hier leider

nicht mehr aus, aber ein paar
Zeilen konnen wir schon noch
unterbringen. Das ist ein Blind-
text. Er steht anstelle des richtigen
Textes und hat keinerlei Bedeutung.

Ideal zur Senkung der Ausriistungskosten.
Viel preisgiinstiger als 6-Achs-Knickarm-
Roboter.

Diagonale Anfahrten mit schwenkbarem Drehkopf, bisher nur
mit Knickarm-Robotern méglich, kénnen nun mit einer minimal
erforderlichen Achskonguration durchgefiihrt werden. Eine opti-
male Losung, um Anlagekosten zu reduzieren.

@)

[Konfigurationsbeispiel] @

@ v

K i o

i\ | X N T +

@ MSEL-Steuerung

(1) Handgelenk-Einheit: WU-S
(2) Tischschlittenachse: RCP6-TA6C Hublange: 320mm
(3) Schlittenachse: RCP6-SA7R Hubldnge: 300 mm
(4) Steuerung: MSEL

Interpolationsfunktion bei orthogonalem
Achs-System anwendbar.

Handgelenk-Einheit in Verbindung
mit 2-Achs-System”

MSEL

HI
«

Einzelachse / Kartesische
Robocylinder (bis 2 Achsen)

Handgelenk-
Einheit (2 Achsen)

o

" Achsen mit eingebautem Schrittmotor

Betrieb in engen Rdaumen

Die Kombination mit einem karte-
sischen RoboCylinder ermdglicht es,
etwaige Hindernisse zu
Uberwinden und in
begrenzten Rdumen
ZuU operieren.

Flexible Achs-Kombinationen

Die Kombinationsmuster, Anzahl der Achsen und Hubldnge
kénnen der Anwendung entsprechend
frei gewdhlt werden.

Weitere Informationen finden Sie auf www.alg-at.eu
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Fotos: ALG, DENSO, MAX; IAl, BEIJER

Automatisierungslosungen GmbH

X2 Serie: Strong. Stylish. Smart.

Das Passende fiir jede Anforderung

X2 - Beijer Electronics neueste Generation von HMI-Panels

BeiJ
e]J e r Insgesamt 6 Produktfamilien vereinen groBartiges Design mit hoher Leistungsfahigkeit
ELECTRONICS um lhren anspruchsvollen HMI-Lésungen gerecht zu werden.

Unterstitzt durch die iX HMI Software und das WARP Engineering Studio erstellen Sie
moderne und integrierte Ldsungskonzepte. Die neue X2-Serie erfillt alle lhre Anforderungen
und erméglicht thnen, aus 23 Modellen mit zusdtzlichen Optionen das leistungsstarkste
System zu wahlen.

(oF
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Beter

X2 base X2 marine
Funktionale Gebaut fiir den Einsatz
und kostengiinstige HMIs auf hoher See
X2 control X2 motion
Mit integriertem CODESYS Mit integriertem CODESYS
Soft SPS-Laufzeitsystem Soft SPS-Laufzeitsystem

@ BIOREACTOR

X2 pro

Hohe Leistung
fiir alle Anforderungen
in der Automatisierung

X2 extreme

HMI fiir
raue Umgebungen

Weitere Informationen finden Sie auf www.alg-at.eu

Fragen Sie die Spezialisten von ALG nach lhrer

optimalen Aut

omatisierungslosung!

Details zu unserem Angebot finden Sie auch auf
www.alg-at.eu

ALG Automatisierungslosungen GmbH

Wiener Stra3e 89 | A-
Fax: +43 22

2500 Baden | Tel.: +43 2252 820 082-0
52 820 082-90 | eMail: office@alg-at.eu
www.alg-at.eu



